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3D-Achsvermessung ,Wien“ 903D
Anleitung

Wir mdchten Sie bitten, die Anleitung zum Betrieb und Wartung der 3D-Achsvermessung sorgfaltig durchzulesen,
bevor Sie die Anlage in Betrieb nehmen. Gleichzeitig verweisen wir darauf, dass es sich um Angaben handelt,
die nicht rechtsverbindlich sind und von uns jederzeit ohne vorherige Ankiindigung gedndert werden kdnnen.

A Lesen Sie vor Beginn der Installation die Sicherheitshinweise der Hauptanleitung griindlich durch.
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Achtung!

Nur qualifizierte Techniker diirfen nach einer Schulung Geréte bedienen. Der Nutzer muss mit der Verwendung und Sicher-
heit anderer Gerate vertraut sein, die mit der Ausrichtung kompatibel sind, z. B. Computer, Hebegerate usw.

Der Nutzer muss iiber gewisse Grundkenntnisse in der Computeranwendung verfligen und die Grundkenntnisse der Allrad-
ausrichtung verstehen

Die Stromversorgungsspannung des 3D-Achsmessgeréats betragt AC220 V + 10 %, 50 + 1 Hz. Es sollte eine Steckdose

mit drei Anschliissen verwendet werden und der Erdungsanschluss muss geerdet sein, unabhangig davon ob die ortliche
Stromversorgungsspannung normal ist oder nicht. Wenn die Versorgungsspannung instabil ist, riisten Sie bitte lhren eige-
nen Wechselspannungsregler aus

Schalten Sie das Gerat aus, wenn es frei ist. Stellen Sie sicher, dass Sie das Kabel am Stecker aus der Steckdose ziehen,
anstatt am Kabel selbst zu ziehen

Das 3D-Achsmessgerat wird nach dem Prinzip der optischen Abbildung getestet. Objekte zwischen der Kamera und der
Zielplatte sollten vermieden werden, um das Licht zu blockieren, und der Test kann nicht durchgefiihrt werden, wenn die
Sonne direkt auf die Kamera scheint

Die Kamera des 3D-Allrad-Messgerdts ist ein optisches Prazisionsmessgerat. Die Strahlkollision sollte wahrend des Be-
triebs vermieden werden. Wenn sich die Position zwischen zwei Kameras andert, kann es zu Ungenauigkeiten und einer
Beeintrachtigung der normale Ausrichtung fiihren

Zum Anpassen der Fahrzeugparameter ist in der Regel eine Scheren- oder 4-Séulenhebebiihne erforderlich. Bevor Sie die
Ausrichtungsmaschine installieren, installieren Sie bitte die Hebebiihne sorgféltig, gemaR den Anweisungen. Uberpriifen Sie
regelmafig, ob die Hebebiihne gesichert und ausbalanciert ist, um ordnungsgeméRe Tests und die Sicherheit der Arbeiter
zu gewahrleisten. Entfernen Sie Hindernisse rund um die Hebebiihne, um Beeintrachtigungen des Betriebs zu vermeiden.

Der Computer und die Kamera des 3D-Achsmessgerats haben eine feste interne Verbindung, wodurch eine Demontage zu
Beschadigungen fiihren kann. Das Unternehmen ibernimmt keine Garantie fiir Schaden, die durch unbefugtes Entfernen
des Geh&uses entstehen

Aufgrund der unterschiedlichen Methoden und Werkzeuge, die bei der Fahrzeugwartung verwendet werden, der zu repari-
erenden Teile des Fahrzeugs und des Kenntnisstands des Nutzers kann dieses Handbuch dem Benutzer nicht alle Arten
von Sicherheitsvorschldgen und -informationen beziiglich der Bedienung, bieten. Das Personal muss mit den Grundlagen
der Wartungstechnik des gepriiften Fahrzeugs vertraut sein. Auf dieser Grundlage kann der Betreiber einige entsprechende
Wartungsmethoden entsprechend der speziellen Struktur des zu priifenden Fahrzeugs anwenden

Lesen und befolgen Sie die Sicherheitsinformationen und Serviceverfahren des Fahrzeugherstellers, bevor Sie das Gerat
verwenden

Nach der Reparatur des Fahrzeugs sollten alle reparierten Teile sorgféltig gepriift und die in Betrieb genommenen Teile
nachgezogen werden, um die Sicherheit des Fahrzeugs zu gewahrleisten

Uberpriifen Sie vor der Installation sorgfiltig die Geratekonfigurationsliste. Bei Fragen wenden Sie sich bitte
umgehend an den Handler vor Ort oder an unser Unternehmen
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Haftungsausschuss

Einige Bilder und Texte in diesem Handbuch stimmen moglicherweise nicht mit den vom Kunden
gekauften Produkten iiberein und werden nicht ersetzt, da sich dies nicht auf den Betrieb auswirkt.
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‘ Einfiihrung

In den folgenden Abschnitten werden die Softwarefunktionen (mit oder ohne) verschiedener Modelle von
3D-Allrad-Abmessgeraten detailliert beschrieben. Verschiedene Modelle von 3D-Allrad-Achsmessgeraten konnen die unter-
schiedlichen Funktionen des Basispakets nutzen. Der Hauptzweck dieses Dokuments besteht darin,

Softwarefunktionen und Produktfunktionen vorzustellen.

1.1 Definition

Der 3D-Achsvermesser ist ein Prazisions-Bildmesssystem (VMS), bei dem es sich um Computer-Vision-Technologie
handelt, das zwei oder mehr professionelle Kameras verwendet, um kontinuierlich vier an den vier Felgen des
Fahrzeugs angebrachte Zieltafeln zu erkennen und so Fahrzeugmessdaten zu erhalten.

Er wird hauptsachlich zur Messung der Radparameter des Fahrzeugs und zum Vergleich mit der Originaldatenbank des Fahr-
zeugs verwendet, um den Fahrer bei der Anpassung der Parameter an die urspriinglichen Anforderungen zu unterstitzen,
die Lenkleistung des Fahrzeugs und die Fahrstabilitdt des Fahrzeugs zu verbessern und den Reifenverschleill zu reduzieren.

1.2 Funktionen und Charakterisierung
1. Umfassende Messparameter: 903D kann die Hauptparameter wie Nachlauf, Sturz, Spur- und Schubwinkel und
Hilfsparameter wie die Neigung des Achsschenkelbolzens, den Neigungswinkel, die Nachspur bei Kurvenfahrten
und den Sperrwinkel sowie den linken und rechten Radstand des Fahrzeugs messen.
Auch GréRen wie Radstanddifferenz, Vorder- und Hinterachsversatz, Vorder- und Hinterachsspur, Radunter
schied und den seitlichen Versatz links und rechts.
2. Vollstandige Fahrzeugdaten: mehr als 20.000 Fahrzeuge weltweit und zuséatzliche Anpassungsmethoden

3. Hochauflésend: Industriekamera und Objektiv mit 5.000.000 Pixeln

4. Individuelle Ausrichtung: Wenn die GrofRe des Werkstattraums begrenzt ist, konnen Sie die beiden bereitgestell-
ten einfachen Ausrichtungen zur Messung, je nach Situation, verwenden

5. Eigene Datenbank: Benutzer kénnen neue Fahrzeugdaten hinzufiigen und diese in der ,selbst hinzugefiigt”
Datenbank speichern, um den Messanforderungen gerecht zu werden

6. Haufige Fahrzeuge: Benutzer konnen Fahrzeugmodelle in der Datenbank als ,Haufiges Fahrzeug” festlegen und
sie in der ,Haufigen Datenbank” speichern, um Fahrzeugdaten schnell zu finden

7. Einstellbare Einheiten: Die Einheit des Parameters kann jederzeit gedndert werden und wird in Grad, Minuten,
Millimeter oder Zoll angezeigt

8.  Soforthilfe: mit Hilfesystem
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1) Einfiihrung

1.3 Spezifizierungen

Parameter Genauigkeit Auflosung Messbereich
Sturz +2' (20,03) 0,6'(0,01°) +10°
Vorspur +2' (20,03) 0,6' (0,01°) +10°
Schubwinkel 12’ (+0,03) 0,6'(0,01°) +10°
Rad +3' (£0,05) 0,6'(0,01°) +20°
SAI/KPI +3' (£0,05) 0,6'(0,01°) +20°
Radstand £2mm 0,Tmm 1800 - 4800mm
Radversatz +2mm 0,Tmm +200mm
Spurweite +3mm 0,Tmm 1200 - 2200mm
seitlicher Versatz +3mm 0,Tmm +200mm

Solange das Fahrzeug vollstandig gemaB den Anweisungen im Handbuch ausgerichtet ist und der Zustand
des Aufhangungssystems gut ist, konnen die oben genannten genauen Daten ermittelt werden.

1.4 Umweltanforderungen

Temperatur: 0~40°C
Feuchtigkeit: <90%
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2 Gesamtstrukturen

2 .1 Haupteinheit
Die Haupteinheit der 903D ist eine Bedienplattform fiir den Nutzer, die aus einem Schrank, einem Computer, einem Netzteil
usw. besteht (siehe Seite 1).
Der Computer umfasst einen Recheneinheit, einen Bildschirm, eine Tastatur, eine Maus und einen Drucker.
Der Fernseher wird an der Saule aufgehangt, Tastatur und Maus werden auf dem oberen Tisch des Schranks und der Drucker
in der oberen Schublade des Schranks platziert.

Der Computer wird in der Vordertlr des Schranks installiert. Zur Stromversorgung gehoren Stromkabel, Steckdosen usw. Die
12-V- und 5-V-Netzteile fir die beiden Kameras werden durch den Computer, (iber Kabel, versorgt.

2.2 Kameratraverse

Die Traverse beinhaltet: Traverse, Abdeckung von zwei Seiten, Industriekameras und Beleuchtungsplatte

2.2.1 Kamerastrahl

Der Quertrager besteht aus einem ca. 2.700mm langen Aluminiumarm, er stellt sicher, dass der relative
Abstand zwischen den beiden Kameras gleich bleibt.

2.2.2 Industriekamera

Die Kamera ist ein Kernbestandteil der 3D-Achsvermessung. Es handelt sich um eine Industrieckamera mit einer Auflosung
von 5.000.000 Pixeln, die vor der Auslieferung kalibriert wurde und Daten schnell Gber USB an den Computer tbertragt.

2.2.3 Beleuchtungsplatte

Lower Left Indicator Light Lower Right Indicator Light
Downward Side Indicator Light 1

Um die Kamera herum befinden sich einige Infrarotdioden. Diese werden zur Bestrahlung der Zieltafeln



.3 ikal-Nr -
KR MER® Hersteller: Kiomer

Germany EAN-Code: 0703441952609

2 Gesamtstrukturen

verwendet.

Auf der Beleuchtungsplatte, die aus 3 Dioden besteht, befinden sich Anzeigen wie Aufwarts/Abwarts und Linke/Rechte Seite.
Die Anzeigen leuchten auf, wenn sich das Fahrzeug vorwarts/riickwérts bewegt und die Rader nach links/rechts drehen.

Abwarts-Kontrollleuchte blinkt: Fahrzeug nach hinten schieben
Aufwarts-Kontrollleuchte blinkt: Fahrzeug vorwarts schieben
Linke Kontrollleuchte blinkt: Lenkrad nach links drehen

Rechte Kontrollleuchte blinkt: Lenkrad nach rechts drehen

Die Statusanzeige der Zieltafel bestehet aus einer zweifarbigen Diode in jeder Ecke:

Blau:
oben-links: Status Zieltafel normal
unten-links: Status Zieltafel normal
oben-rechts: Status Zieltafel normal
unten-rechts: Status Zieltafel normal

Rot:

. oben-links: linke vordere Zieltafel nicht gefunden
unten-links: linke hintere Zeoltafel nicht gefunden
oben-rechts: rechte vordere Zieltafel nicht gefunden
unten-rechts: rechte hintere Zieltafel nicht gefunden

2.3 Spannvorrichtung

Das 3D-Achsmessgeréat fiir vier Rader verfligt tiber vier Spannvorrichtungen.
Stellen Sie den Backenabstand mit dem Drehknopf entsprechend der FelgengréR3e ein und verbinden Sie die Vorrichtung
dann mit der Felge und spannen Sie sie mit Hilfe des Drehknopfs.
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2 Gesamtstrukturen

2 .3 Spannvorrichtung

Die korrekte Montage der Spannvorrichtung hat groen Einfluss auf die Prifergebnisse.

Bei der Montage der Spannvorrichtung bitte die Krallen vom Ausgleichsgewicht auf der Felge fernhalten und achten Sie da-
rauf, dass die vier Krallen gleichmaRig die Felge beriihren. Vermeiden Sie St63e wahrend des Gebrauchs und vermeiden Sie
Verformungen, die die Messgenauigkeit beeintrachtigen konnten.

Die Spannvorrichtung muss wie abgebildet senkrecht (senkrecht zum Boden) am Reifen montiert werden:

2.4 Reflektoren

Die 903D ist mit vier Reflektoren ausgestattet, dieser ist mit einem bestimmten Muster markiert. Vor der Verwendung muss
er zunachst an der Klemmvorrichtung befestigt werden.

Die Festigkeit der Verbindung zwischen Reflektor und Spannvorrichtung hangt eng mit dem Messergebnis zusammen, ver-
meiden Sie daher St63e und achten Sie auf eine ausreichende Festigkeit wahrend des Gebrauchs.

Wischen Sie den Reflektor mit einem angefeuchteten, weichen Tuch ab, wenn sich Staub darauf befindet.

Nutzen Sie keine Chemikalien wie Alkohol, da diese dazu fiihrten, dass das Oberflaichenmuster unscharf und die Messgenau-
igkeit ungenau werden konnen.

Die Reflektoren sind nach links und rechts (L/R) getrennt.

Die mit “F” bezeichneten Platten werden an den Vorderreifen und die mit “R” gekennzeichneten an den Hinterreifen montiert.
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2 Gesamtstrukturen

Die Zieltafel ist auf der Spannvorrichtung montiert und muss nach vorne geneigt werden, um parallel zur
Markierungslinie auf der Spannvorrichtung zu stehen, siehe Abbildung:

@ Markierungslinie

2.5 Drehtisch
Zwei mechanische Drehtische (wie unten gezeigt) sind im 3D-Achsvermessungsgerét enthalten.

Platzieren Sie die Drehteller an der Vorderradposition des Autohebers und Verriegeln Sie sie, bevor das Fahrzeug auf die
Hebebiihne fahrt, um eine Ausrichtungsveranderung zu verhindern.
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2 Gesamtstrukturen

2.6 Lenkradhalter

Bitte fixieren Sie das Lenkrad wahrend der Messung gemal den Angaben der Software, um sicherzustellen, dass sich die
Richtung der Rader nicht @ndert.
Hierfir ist der Lenkradhalter vorgesehen.

(

2.7 Bremspedaldriicker

Im Lieferumfang ist ein Bremspedaldriicker enthalten welcher zur Fixierung des Bremspedals verwendet wird. So lasst sich
sicherzustellen, dass sich das Fahrzeug wahrend der Messung nicht bewegt.

2.8 Spanngurt

Der Spanngurt sichert die Fixierung zwischen der Spannvorrichtung und den Felgen. Er verhindert, dass die Spannvorrichtung
herunterfallt und die Zielplatte bzw. die Vorrichtung beschadigt werden.
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Schrittweise:

Schritt 1: Montieren der Spannvorrichtung wie beschrieben an den Felgen
(Spanngurt durch die Klemmvorrichtung fiihren (Bild 1))

Schritt 2: Gurt einige Male um die Spannvorrichtung wickeln und fest ziehen (Bild 2)

Schritt 3: Riemen an den Radkappen einhaken (Bild 3 & 4)
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3 Installation und Test

3.1 Installationsanfrage

1. Der Balken mit Kameras sollte sich direkt vor der Hebebiihne befinden. Horizontaler Abstand vom Bal-
ken zur Mitte der Drehtische: 2200-3000 mm (2300 + 100 mm empfohlen)

2200-2400mm

Wenn die letzte Ziffer der Produktseriennummer der Buchstabe ,S" ist, betragt der horizontale
Abstand zwischen dem Balken und der Mitte der beiden Drehtische 2000-3000 mm (2100 + 100 mm werden empfohlen)

2. Der Balken muss parallel zur Mittellinie der beiden Drehtischplatten auf der Hebebiihne verlaufen:

b .

3. Die Mittellinie des Balkens muss mittig zur Hebebiihne ausgerichtet sein:

0

0

Wenn die Werkstatt len. Bitte welnden
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3 Installation und Test

Sie sich an den Geriteanbieter, um eine Losung zu besprechen und gegebenenfalls den technischen Teil
des Gerdts neu zu gestalten.

3.2 Computertest

Stecker in die Steckdose stecken und dann Schrank iber den Knopf auf der rechten Seite des Gerdteschranks
einschalten

Vorderen Gerateschrank 6ffnen und Computer einschalten

Testseite drucken, um den Zustand des Druckers zu tberprifen

Wenn der obige Test ordnungsgemaR funktioniert, ist der Zustand des Computers in Ordnung.

3.3 Allgemeiner Maschinentest

1. Verriegeln Sie die Drehscheibe, fahren Sie das Fahrzeug auf die Plattform und halten Sie mit den Vorderrader in die Mitte
der Drehscheiben. Mit dem Stopper wird das linken Hinterrad blockiert, um sicherzustellen, dass sich das Fahrzeug
nicht bewegt.

2. Befestigen Sie die vier Spannvorrichtungen an den Felgen. Die Klauen werden am AuRenring (oder Innenring) der Felge
gleichmalig befestigt.

Bitte stellen Sie sicher, dass die Klauenposition nicht in der Verformungszone der Felge liegt.

3. Installieren Sie die LF-, LR-, RF- und RR-Zieltafel gemaR lhren Anforderungen an der
Spannvorrichtung: parallel zur Markierungslinie auf der Spannvorrichtung.

Passen Sie die Plattformhohe an lhre Anforderung an.

3.4 Hohenverstellung des Kamerabalkens

1. Starten Sie das Softwareprogramm, klicken Sie auf eine beliebige Taste, um zur Hauptoberflache zu gelangen, und
klicken Sie auf ,Kameraansicht”. Die Zieltafeln auf der linken und rechten Seite sollten sich innerhalb des Messbereichs
befinden. Wenn nicht, miissen Sie zuerst die Hohe der Hebebiihne anpassen, um die vorderen Ziele innerhalb des Mess-
bereichs zu erreichen.

2. Klicken Sie auf ,Systemverwaltung” und suchen Sie nach der Schaltfliche ,H6he des Kamerastrahls manuell anpassen/
automatische Verfolgung®, klicken Sie darauf und passen Sie die Hohe des Strahls an, um vier Zieltafeln innerhalb des
Messbereichs zu erstellen (Einzelheiten dazu finden Sie in einem anderen Kapitel).

Die Hoheneinstellung des Balkens ist fiir die zukiinftige Ausrichtung sehr wichtig gehen Sie daher sorgfaltig
vor. Nach der Hoheneinstellung muss die Ausrichtung der Plattform im Allgemeinen nicht erneut geandert
werden.
Wenn die Hohe der Plattform angepasst werden muss, muss die Hohe des Kamerabalkens neu angepasst

werden.

Wenn die bisherige Installation gut verlief bedeutet das, dass die Ausriistung unbeschadigt ist.

4.1 Vorausrichtung

Sprechen Sie vor der Ausrichtung mit dem Fahrer oder machen Sie eine Probefahrt, um Probleme oder ungewohnliche Phano-
mene festzustellen. Sie miissen auch den Verlauf der Ausrichtungsmessungen des Fahrzeugs kennen.
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. Vorausrichtung

Fragen Sie nach den Originallandern, Herstellern, Modellen, Baujahren usw. der Fahrzeuge.
Uberpriifen Sie Komponenten und Teile des Fahrgestells einschlieBlich Kunststoffsitze, Lager, Schwingarme, Kugelgelenk
der Aufhdngung, StoRRdd@mpfer, Spurstangenkopf und Lenkrad, auf Lockerheit oder Verschleil.

Uberpriifen Sie den Reifendruck und die ReifengréRe. Wenn ungewdhnliche Erscheinungen an den Radern auftreten, z. B. wenn
die Abnutzungsmuster zweier Vorder- und Hinterrader unterschiedlich sind, sollten Sie mit dem Fahrer kommunizieren und
entsprechende MaRnahmen ergreifen, um genaue Messergebnisse zu gewahrleisten.

4.2 Ausrichtungsmessung

Nachdem die oben genannten Vorbereitungen bestatigt wurden, kénnen Sie mit der
Ausrichtungsmessung beginnen.

4.3 Ausrichtungsanpassung

Wenn das Messergebnis die Anforderungen der Standarddatenbank nicht erfiillen kann, nehmen Sie bitte zur Korrektur eine
entsprechende Anpassung vor.

4.4 Fahrpriifung

Nachdem Sie die Ausrichtungseinstellung abgeschlossen haben, sollten Sie einen Fahrtest
durchfiihren, um zu Gberpriifen, ob die abnormalen Bedingungen behoben sind.
Sollte dies nicht der Fall sein, messen und justieren Sie die Ausrichtung erneut.
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9 | Einfiihrung in den Betrieb

Schalten Sie den Strom ein, starten Sie den Computer, um das Programm aufzurufen und driicken Sie eine beliebige Taste,
um zur Hauptschnittstelle zu gelangen:

Auf der Benutzeroberflache befinden sich 7 Icons.
Wenn der Mauszeiger auf einem beliebigen Symbol platziert wird, wird der Funktionsname angezeigt.
Die 7 Symbole sind (links oben nach rechts unten):

+  Standardausrichtung
«  Schnellausrichtung

+  Vorderradausrichtung
+  Kameraansicht

+  Systemverwaltung

«  Sprachauswabhl

+  Beenden

F1-Taste auf der Hauptoberfliche des Programms um das vollstindige und detaillierte
Benutzerhandbuch aufzurufen.

Das sorgfaltige Lesen des Handbuchs ist fiir den korrekten Betrieb des Gerats und die Gewahrleistung der Messgenauigkeit
von groler Hilfe.

Vor der ,Zielplattenkalibrierung” oder einer der drei ,Grundmessungen” oder separaten ,Hilfsmessungen” fiihrt das System
eine ,Querstrahlhohenpriifung” durch.

Wenn festgestellt wird, dass eine Anpassung erforderlich ist, ruft das System automatisch die Schnittstelle ,Crossbeam
Height Check” zur Anpassung auf und setzt den aktuellen Messvorgang nach der Anpassung fort.

Wenn Sie keine Anpassungen vornehmen, kénnen Sie oben auf der Benutzeroberflache auf die Schaltflache [Weiter] klicken
und den aktuellen Messvorgang fortsetzen, wie abgebildet:
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5.1 Standard Anpassung

Die Standardausrichtung ist der Hauptmessmodus, die Vierradausrichtungsmessung umfasst mehrere verschiedene Mes-
soptionen. Der Benutzer kann je nach Standortanforderung auswahlen, um die Ausrichtung und Anpassung abzuschlielen.

Klicken Sie in der Hauptschnittstelle auf [Standardausrichtung] und dann erscheint die Schnittstelle ,Fahrzeugmodel-
lauswahl”. Doppelklicken Sie auf das Fahrzeugmodell und zeigen Sie die Fahrzeugdaten an. Klicken Sie auf [Weiter]. Auf
dem Bildschirm wird ein neues Dialogfeld angezeigt und Sie werden zur Eingabe von Fahrzeuginformationen aufgefordert,
z. B. dem Nummernschild , Reifenmodell, wie abgebildet:

Ttem Min Value Target Value Max Value
Front Total Toe 0.47° 0.66° 0.85°
LF Toc 0.24° 0.33° 0.43°
RF Toe 0.24° 0.33° 0.43°
LF (.- ion ~- |0° 1.00°
RF ( 0° 1.00°
et License Plate 0° -0.50°
Right Ca 0° -0.50°
Lq 5° 8.75°
Rig] TyreModel [21580R16 | 50 8.750°
Rear To 0° 0.15°
1 (sae ) 0° 0.08°
RR Toc| -0.08° 0.00° 0.08°
LR Camber| = - o
RR Camber — s —_—
Wheelbase Difference — — o
‘Track Width Difference e~ o s
Thrust Angle| -0.00° 0 0.00°

Wenn das eingegebene Reifenmodell nicht mit dem auszurichtenden Fahrzeug iibereinstimmt, geben Sie
bitte das korrekte Reifenmodell erneut ein (die neue Eingabe wird in der Datenbank gespeichert), um ein
genaues Messergebnis sicherzustellen.

Bitte geben Sie das Nummernschild ein. Das Programm speichert es automatisch und zeigt dieses
Nummernschild im Druckbericht an.

Klicken Sie bitte auf [Weiter], um fortzufahren und die Schnittstelle ,Messobjektauswahl” aufzurufen, wie abgebildet:

Check Before Alignment .)
Push Vehicle Measurement O

7

] Toe-Out On Turns Measurement O )
- S

T

7 [ i

Lock Angles Measurement
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In dieser Schnittstelle gibt es einige Elemente, die je nach Anforderung flexibel ausgewahlt werden kénnen.

« V" bedeutet das ausgewahlte Element
. Kein ,v“ bedeutet, dass das Element nicht ausgewahlt wurde

5.1.1 Probe bevor Anpassung

Wahlen Sie ,Vor der Ausrichtung priifen” in der Schnittstelle ,Messobjektauswahl” und gelangen Sie zur Schnittstelle ,Vor der
Ausrichtung priifen” (siehe Abbildung):

Listen carefully and record the
driver's description of the dis-
comfort.

All steering and suspension
components should be checked
before alignment.

You should try the vehicle if nec-
essary to further identify the
general area of possible defects.

Diese Funktion hauptséchlich erinnert den Benutzer, dass er bevor der Anpassung folgende Proben machen muss:
. Fahrzeug Probe

. Reifen Probe

. Uberpriifung des Hebers

. Montage der Klemmvorrichtung und der Zielplatte

Klicken Sie auf das linke Symbol, um den entsprechenden Vorgang auf der rechten Seite anzuzeigen.
Die Benutzer konnen den Schritten folgen, um die Priifung vor der Ausrichtung abzuschlief3en.

Vor allen Messvorgangen muss die Zieltafel nach vorne gekippt werden, sodass sie parallel zur
Markierungslinie auf der Spannvorrichtung ist!

5.1.2 Grundmessung

Bei der Grundmessung werden hauptsachlich alle Parameter und Fahrzeugabmessungen auller Achsschenkelbolzen und
Hilfsparametern gemessen.

In der Schnittstelle ,Messobjektauswahl” konnen Sie eine der drei Methoden der ,Grundmessung” auswahlen: Messung des
Schubfahrzeugs, Messung der rotierenden Zielplatte und statische Messung.

Aussage: Wir empfehlen die ,Push Vehicle Measurement”; Diese Methode weist eine hohe Messgenauigkeit auf, die beiden
anderen Optionen sind nur auf die GroRe des Werkstattraums beschrankt.

5.1.2.1 Push Vehicle Measurement
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Wahlen Sie ,Push Vehicle Measurement” in der ,Measurement Item Select“-Schnittstelle, eine von drei Methoden der ,Basic
Measurement”, stellen Sie das Lenkrad nach Bedarf ein und verriegeln Sie es, rufen Sie die Push Vehicle Measurement-Sch-
nittstelle auf, wie abgebildet:

Wenn in den ,Systemeinstellungen®, ,Push Vehicle Mode Selection” die erste Messmethode ,Push Backward” ausgewahlt ist,
blinkt der ,Push Backward“-Pfeil in der Schnittstelle und die untere Kontrollleuchte des
Kamera-Scheinwerferpanels leuchtet auf, nun muss der Nutzer das Auto zur Messung nach hinten schieben.

Wenn Sie zuniachst die Messmethode ,Nach hinten schieben” verwenden, achten Sie darauf, dass
die Zieltafel etwa 25 Grad nach vorne geneigt (am unteren Ende der Halterung befindet sich eine
Markierungslinie) auf der Spannvorrichtung montiert wird!

Wenn in den ,Systemeinstellungen®, ,Push Vehicle Mode Selection” die erste ,Push Forward“-Messmethode ausgewahlt ist,
blinkt der ,Push Forward“-Pfeil in der Schnittstelle und die obere Anzeigeleuchte des
Kamerascheinwerferpanels leuchtet auf, was erforderlich ist Der Bediener muss das Auto zur Messung nach vorne schie-
ben.

Wenn Sie zuniachst die Messmethode ,Vorwiartsschieben” verwenden, achten Sie darauf, dass die Zieltafel
etwa 10 Grad nach hinten geneigt (am unteren Ende der Halterung befindet sich eine Markierungslinie)
auf der Spannvorrichtung montiert wird!

Bitte horen Sie auf, das Fahrzeug zu schieben, wenn die oberen und unteren Anzeigen der Scheinwerfer beider
Kameras blinken und auf der Schnittstelle gleichzeitig ,STOP" angezeigt wird, wie abgebildet:

Sekunden spater leuchten die Aufwarts-/Abwartsanzeigen an der Vorderseite der Kamera auf, der Pfeil ,Vorwarts schieben/
»Rickwarts schieben” blinkt in der Benutzeroberflache und fordert den Bediener auf, das Fahrzeug vorwarts/riickwarts zu
schieben.
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Wenn beim Schieben die Kontrollleuchten am oberen und unteren Teil des Scheinwerferpanels der Kamera gleichzeitig blin-
ken, erscheint die Aufforderung ,STOP" auf der Benutzeroberflaiche und dann STOPPEN Sie das Schieben.

FU Ve c Measurernie

Um eine hochprazise Messung der Ausrichtungsparameter zu gewahrleisten, sollten bei der
Schubfahrzeugvermessung folgende Punkte beachtet werden:

1.  Wenn sich das Fahrzeug auf der Hebebiihne befindet, fahren Sie bitte geradeaus weiter, bis das Fahrzeug die Drehschei-
be erreicht, und drehen Sie es vor dem Test mehrmals hin und her, um sicherzustellen, dass sich das Rad im natirlichen
Zustand befindet.

2. Uberpriifen Sie, ob Liicken oder Dellen zwischen den Landebahnoberflidchen vorhanden sind, und priifen Sie die Ursache
fiir das ,Springen” beim Rollen der Rader.

3. Stellen Sie sicher, dass die Klauen der Klemmvorrichtung fest am Rad befestigt sind, sodass es beim Lésen zu Erschiit-
terungen kommen kann.

4. Stellen Sie sicher, dass das Fahrzeug geradeaus vorwarts und rickwarts rollt.

Das Anschieben des Fahrzeugs sollte mit gleichmaBiger und moglichst langsamer Geschwindigkeit
erfolgen, um die Stabilitat des Fahrzeugs beim Rollen zu gewahrleisten.

Wenn das Schiebefahrzeug fertig ist, achten Sie darauf, in der Ausgangsposition anzuhalten. Andernfalls wird auf dem Bilds-
chirm ein Pfeil ,Vorwarts schieben” oder ,Riickwarts schieben” angezeigt!

Bei allen Messvorgangen kann die Kamera aufgrund des Einflusses anormaler Faktoren wie Hindernisse durch
Objekte, starke Lichtinterferenzen und Schmutz auf der Oberflache der Zielplatte das Muster der Zielplatte nicht erfassen.
Bei einem anormalen Problem wird die Schnittstelle ,Kameraansicht” angezeigt gel6st, verschwindet die Schnittstelle auto-
matisch.
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5.1.2.2 Zielmessung drehen

Wihlen Sie ,Rotate Target Plate Measurement” in der ,Mea- S ittt i iC O Sl
surement ltem Select“-Schnittstelle, eine von drei Metho-
den der ,Basic Measurement”, wie abgebildet:

Rotate Target Plate to Rearward.

Drehen Sie die entsprechende Zielplatte gemaR den O Hesls Tl Plels L el
Anweisungen auf dem Bildschirm nach hinten, bis die
oberen und unteren Anzeigelampen der Kamera gleich-
zeitig blinken und auf dem Bildschirm ,Stopp” angezeigt
wird. Diesmal horen Sie auf zu drehen, wie abgebildet:

Stop!

Sekunden spéter drehen Sie bitte gemaR den @) Rotate Target Plate Measurement
Anweisungen auf dem Bildschirm die entsprechende
Zielplatte nach vorne, bis die oberen und unteren
Anzeigelampen der Kamera gleichzeitig blinken und auf
dem Bildschirm ,Stopp” angezeigt wird.

Dann horen Sie auf zu drehen.

Make the Four Target Plate
) o L N ) 1 st e
Verarbeiten Sie in dieser Analogie bitte vier Zielplatten, die , | o et

Request
sich entsprechend den Anweisungen auf dem Bildschirm

drehen, und der Bildschirm 6ffnet ein
Dialogfeld, wie abgebildet:

Stop!
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. Bitte I6sen Sie vor dem Drehen der Zielplatte den Knopf, der die feste Welle der Zielplatten verriegelt
(darf nicht zu locker sein!).
. Das Drehen der Zielplatte sollte langsam und gleichmiBig erfolgen.
. Bitte stellen Sie sicher, dass beim Drehen der Zielplatte kein Spalt zwischen der festen Welle der Zielplatte und
der Oberflache der Klemmvorrichtungsoffnung vorhanden ist.
. Um hochprazise Messergebnisse zu gewahrleisten, empfiehlt sich die Methode der ,Push Vehicle Measurement”.

5.1.2.3 Statische Messung

Wabhlen Sie ,Statische Messung"” in der ,Messobjek- ®) Static Measurement
tauswahl“-Schnittstelle, eine von drei Methoden der
,Grundlegenden Messung", und gelangen Sie zur
»Statische Messung“-Schnittstelle, wie abgebildet:

Measuring...

Bei der statischen Messprozessschnittstelle blinkt der von der Kamera ausgesendete Infrarotstrahl.

Die Messung ist abgeschlossen, der Strahl blinkt nicht mehr, unten auf dem Bildschirm wird ,Fertig” angezeigt und die
Schaltflache [Weiter] in der oberen rechten Ecke ist verwendbar. Klicken Sie auf die Schaltflache ,Weiter”, die Messung ist
abgeschlossen.

Hinweis: Um hochprazise Messergebnisse zu gewahrleisten, wird die Methode der ,Push Vehicle Measurement” empfohlen.

5.1.3 Kingpin Measurement
Wahlen Sie ,Kingpin Measurement” in der ,Measurement Item Select“-Schnittstelle und fiihren Sie zunachst den Vorgang

,Preparation Before Alignment” durch, wie gezeigt: O [Flizizrlelio 2ais el

Press [Next] When Finished.
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Bitte folgen Sie der Bildschirmaufforderung fiir O -0 e e
1. Entfernen Sie die Schrauben des Drehtellers
2. Installieren Sie den Bremspedaldampfer

Klicken Sie auf die Schaltflache [Weiter], wenn Sie fertig
sind. Der Bildschirm wird wie abgebildet angezeigt:

Drehen Sie das Lenkrad nach links, wie durch den Pfeil auf der Benutzeroberflache angezeigt, bis die Kugel in den griinen
Bereich wechselt und griin wird und ,STOP" auf der Benutzeroberflache angezeigt wird.

Gleichzeitig blinken die Anzeigen vor der linken und rechten Kamera gleichzeitig und horen auf, sich zu drehen das Steuer-
rad.

Drehen Sie das Lenkrad nach rechts, wie durch den Pfeil auf der Benutzeroberflache angezeigt, bis die Kugel in den griinen
Bereich wechselt und griin wird und ,STOP" auf der Benutzeroberfliche angezeigt wird. Gleichzeitig blinken die Anzeigen
vor der linken und rechten Kamera gleichzeitig. Horen auf das Lenkrad zu drehen.

Drehen Sie das Lenkrad entsprechend der Pfeilanzeige auf der Schnittstelle nach links, kehren Sie in die urspriingliche Positi-
on zuriick und die Messung ist beendet.

Das Anschieben des Fahrzeugs sollte mit gleichmaBiger und moglichst langsamer Geschwindigkeit
erfolgen, um die Stabilitit des Fahrzeugs beim Rollen zu gewahrleisten.
Wenn das Rad bei der Messung nicht wie erforderlich abgebremst wird, ist das Messergebnis erheblich
ungenau!

5.1.4 Parameteranzeige und -einstellung
Nach Abschluss der ,Grundmessung” oder ,Kingpin-Messung” wechselt das System in die
»Vorbereitung vor der Justierung”, wie in der Abbildung dargestellt:

@® | Preparation Before Adjustment

Press [Next] When Finished.
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® | Parameter Collect

Klicken Sie auf die Schaltflache [Weiter], wenn Sie fertig
sind, und rufen Sie die Schnittstelle ,Parameter
sammeln” auf (siehe Abbildung):

Collecting...

Klicken Sie auf die Schaltfliche [Weiter], wenn Sie fertig ®] Alignment Parameter Adjustment

sind, und rufen Sie die Schnittstelle ,Parameter

sammeln” auf (siehe Abbildung): pAlignme ol

In der Statusleiste am unteren Bildschirmrand werden
Hersteller, Fahrzeugmodell und Baujahr des gepriiften
Fahrzeugs angezeigt.

Alle Ausrichtungsparameter werden in der Mitte des Bilds- ; 2.9mm 0. Ll
chirms angezeigt. Bei der Anpassung andern sich die auf L - B
dem Bildschirm angezeigten Daten Y | + ‘ j
entsprechend der Anpassung. P | V i /}, \_]
-1.00°) -1.00° 8.25° | 8.25° |

ACADIAN BEAUMONT, 230,250 (1965~1970)

Driicken Sie an dieser Stelle die Taste ,F3" und die Bilds- ®) Alignment Parameter Adjustment

chirmdaten werden gesperrt, wie unten gezeigt: I
--- Alignment Parameter

Driicken Sie die Taste ,F3" erneut, um die
Echtzeitanzeige der Daten auf dem Bildschirm
wiederherzustellen. ; .

Open auf dem Bildschirm befindet §ich eine Leiste ,Aus- _ i ‘ 0.00° |
richtungsparameter” und rechts vier Schalt- : i
flachen. Sie kdnnen die entsprechenden Schaltflachen L 2= - 1k - :0-16°J
entsprechend Ihren Anforderungen auswahlen und die | 4 {
entsprechende Ausrichtungsparameterschnittstelle zur
Anpassung aufrufen.

3.7 e 3.7 10.50° N 0.50° |

s¥E

8.25° | 8.25°
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Wenn die Achsschenkelbolzenmessung nicht durchgefiihrt wird, werden nur 3 Schaltflachen angezeigt
und die Schaltflache ,Hilfsausrichtungsparameter” wird deaktiviert.

Wenn Sie auf die Schaltfliche [Hinterradparameter] klicken, S Ko aiuttishiibtatbtalios bt
siehe Abbildung unten: i
RearVWheelrFr'gr

Die Hinterrad-Ausrichtungsparameter werden in der Mitte
des Bildschirms angezeigt. Bei der Einstellung dandern
sich die auf dem Bildschirm angezeigten Daten entspre-
chend der Einstellung. Driicken Sie nun die Taste ,F3" und
die Bildschirmdaten werden gesperrt. Driicken Sie die
Taste ,F3" erneut, um die Echtzeitanzeige der Daten auf
dem Bildschirm wiederherzustellen.

Oben auf dem Bildschirm befindet sich eine Leiste ,Aus-
richtungsparameter” und rechts vier Schaltflachen.

Sie kdnnen die entsprechenden Schaltflachen entspre-
chend Ihren Anforderungen auswéhlen und die entspre-
chende Ausrichtungsparameterschnittstelle zur Anpas-
sung aufrufen.

Wenn Sie auf die Schaltflache [Vorderradparameter] klick-
en, siehe Abbildung unten:

Driicken Sie nun die Taste ,F3" und die Bildschirmdaten
werden gesperrt. Driicken Sie die Taste ,F3“ erneut, um
die Echtzeitanzeige der Daten auf dem Bildschirm wieder-
herzustellen.

Oben auf dem Bildschirm befindet sich eine Leiste ,Aus-
richtungsparameter” und rechts vier Schaltflachen. Sie
konnen die entsprechenden Schaltflachen entsprechend
Ihren Anforderungen auswahlen und die entsprechen-
de Ausrichtungsparameterschnittstelle zur Anpassung
aufrufen.

ACADIAN BEAUMONT, 230,250 (1965~1970)
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Wenn Sie auf die Schaltflache @] Alignment Parameter Adjustment
[Hilfsausrichtungsparameter] klicken, siehe Abbildung / I
unten: - Auxiliary Alignment Pat

o
Die enthaltenen Winkel- und KPI-Parameter werden in der

Mitte des Bildschirms angezeigt.

Bei der Anpassung dndern sich die auf dem Bildschirm an-
gezeigten Daten entsprechend der Anpassung. Driicken
Sie nun die Taste ,F3“ und die Bildschirmdaten werden
gesperrt. |

Driicken Sie die Taste ,F3" erneut, um die Echtzeitanzeige - —

AL it 8.75°
der Daten auf dem Bildschirm wiederherzustellen. ’ } | i

ACADIAN BEAUMONT, 230,250 (1965~1970)

Oben auf dem Bildschirm befindet sich eine Leiste ,Ausrichtungsparameter” und rechts vier Schaltflachen.
Sie konnen die entsprechenden Schaltflachen entsprechend Ihren Anforderungen auswéhlen und die entsprechende
Ausrichtungsparameterschnittstelle zur Anpassung aufrufen.

Wenn Sie auf die Schaltflache [Ausrichtungsparameter] klicken, kehrt das Programm zur Anpassungsschnittstelle
JAusrichtungsparameter” zuriick.

In allen ,Alignment Parameters Adjustment“-Schnittstellen:

Klicken Sie auf [Zurlick], um zur Schnittstelle ,Messobjektauswahl” zurlickzukehren. Im Allgemeinen sollte nach Abschluss
der Einstellung die ,Push-Fahrzeugmessung” wiederholt werden, damit sich die vier Reifen in normaler Haltung befinden,
um genaue Messdaten sicherzustellen.

Klicken Sie auf [Zurlick], um zum vorherigen Schritt zuriickzukehren. ,Kingpin-Messung"” oder ,Grundlegende

Messung", eine von drei Moglichkeiten der Messschnittstelle.

Klicken Sie auf [Weiter], gelangen Sie zur Schnittstelle O | Hiee Trabnlleia

,FahrzeuggroRenanpassung".

Der Bildschirm wird wie folgt angezeigt: ‘

In der Statusleiste am unteren Bildschirmrand werden
Hersteller, Fahrzeugmodell und Baujahr des gepriiften
Fahrzeugs angezeigt.

Die gesamte FahrzeuggroRRe wird in der Mitte des Bilds-
chirms angezeigt. Bei der Anpassung andern sich die
auf dem Bildschirm angezeigten Daten entsprechend der
Anpassung.

ACADIAN BEAUMONT, 230,250 (
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Driicken Sie an dieser Stelle die Taste ,F3“ und die Bilds- @) Vehicle Size Adjustment
chirmdaten werden gesperrt, wie gezeigt:

Driicken Sie die Taste ,F3" erneut, um die Echtzeitanzeige
der Daten auf dem Bildschirm wiederherzustellen.

Oben auf dem Bildschirm befindet sich eine Leiste ,Fahr-
zeuggrofe” und rechts drei Schaltflachen. Sie kdnnen die
entsprechenden Schaltflachen
entsprechend lhren Anforderungen auswéhlen und zur
Anpassung die entsprechende
FahrzeuggroRenschnittstelle aufrufen.

Wenn Sie auf die Schaltfliche [Radversatz, Radstand] klick- K tmiiaiio it
en, siehe Abbildung:

Die Parameter Radversatz und Radstand werden in der Mit-
te des Bildschirms angezeigt. Bei der Einstellung dndern
sich die auf dem Bildschirm angezeigten Daten entspre-
chend der Einstellung. Driicken Sie nun die Taste ,F3" und
die Bildschirmdaten werden gesperrt. Driicken Sie die
Taste ,F3" erneut, um die
Echtzeitanzeige der Daten auf dem Bildschirm
wiederherzustellen.

Oben auf dem Bildschirm befindet sich eine Leiste ,Fahr-
zeuggrofe” und rechts drei Schaltflachen. Sie kdnnen
die entsprechenden Schaltflaichen entsprechend lhren
Anforderungen auswahlen und zur
Anpassung die entsprechende FahrzeuggrofRen-
schnittstelle aufrufen.

ACADIAN BEAUMONT, 230,250 (1965~1970)

Wenn Sie auf die Schaltflache ®] Vehicle Size Adjustment
[Lateraler Versatz, Spurbreite] klicken, siehe Abbildung:

Latefal Offset, Track Wi |

Die Parameter fiir den seitlichen Versatz und die Spurbreite
werden in der Mitte des Bildschirms angezeigt. Bei der
Anpassung dndern sich die auf dem Bildschirm angezeig-
ten Daten entsprechend der Anpassung. Driicken Sie nun
die Taste ,F3“ und die Bildschirmdaten werden gesperrt.
Driicken Sie die Taste ,F3" erneut, um die Echtzeitanzeige
der Daten auf dem Bildschirm wiederherzustellen.

Oben auf dem Bildschirm befindet sich eine Leiste ,Fahr-
zeuggroRe” und rechts drei Schaltflichen. Sie kdnnen die
entsprechenden Schaltflichen entsprechend lhren Anfor-
derungen auswahlen und zur Anpassung die entsprechen-

de Fahrzeuggrofenschnittstelle aufrufen. SCADIANBHEAUMON 2230 2508 (1621970)
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Wenn Sie auf die Schaltflache [FahrzeuggroRe] klicken, kehrt das Programm zur Anpassungsschnittstelle ,FahrzeuggréRe”
zuriick.

In allen ,FahrzeuggroBenanpassung“-Schnittstellen:

Klicken Sie auf [Zurlick], um zur Schnittstelle ,Messobjektauswahl” zuriickzukehren. Im Allgemeinen sollte nach Abs-
chluss der Einstellung die ,Push-Fahrzeugmessung” wiederholt werden, damit sich die vier Reifen in normaler Haltung
befinden, um genaue Messdaten sicherzustellen.

Klicken Sie auf [Zurlick], um zum vorherigen Schritt ,Anpassung der Ausrichtungsparameter” zuriickzukehren.

Klicken Sie auf [Weiter] und starten Sie den Prozess ,Hilfsmessung” oder ,Bericht drucken”.

«  Oberhalb der Einstellschnittstelle befinden sich die Schaltflichen [Hebeeinstellung] und [Aufhingungseinstellung]. Wenn
das gesamte Fahrzeug zur Einstellung angehoben oder aufgehingt werden muss, konnen Sie diese Taste driicken, um
den Hebe- oder Aufhingungseinstellungsprozess aufzurufen. Einzelheiten zu bestimmten Vorgangen finden Sie unter
den Abschnitt ,Schaltflachen oben auf dem Bildschirm und einige Bedienungsanweisungen®.

*  Wenn der Parameter des Hinterrads vom urspriinglichen Parameter abweicht und angepasst werden muss, sollte zuerst
der Sturz und dann der Spurwinkel angepasst werden. Wenn der Pfeil normalerweise griin wird und auf den griinen Be-
reich zeigt, werden gleichzeitig der rechte und der linke Parameter angezeigt symmetrisch zueinander (im Grunde gleich),
bedeutet dies, dass der tatsachliche Radzustand qualifiziert ist.

. Wenn die Parameter des Vorderrads nicht mit den urspriinglichen Parametern iibereinstimmen, passen Sie bitte nachei-
nander Nachlauf, Sturz und dann Spur an. Normalerweise sind die Parameter qualifiziert, wenn die linken und rechten
Werte so nah wie maglich sind und sich im griinen Bereich befinden.

. In einigen Fallen konnen die Werte fiir rechts und links nicht nahe beieinander liegen, aber sie sollten sich im griinen
Bereich befinden, um das Zugproblem zu beheben, das durch einen besonderen Grund verursacht wurde (Verformung des
Fahrgestells, Reifen in Kegelform, nicht qualifizierte und nicht einstellbare Lenkrolle usw.). .

. FahrzeuggroBenparameter sind hilfreich bei fehlerhaften Autoreparaturen.

. Bewegen Sie in der Messdatenschnittstelle die Maus iiber einen beliebigen Parameter. Der Name des Parameters wird
automatisch angezeigt.

. Klicken Sie fiir alle Anpassungsschnittstellen auf [Einheiteneinstellungen], um die Anzeigeeinheit zu andern. Klicken
Sie oben auf der Benutzeroberfliche zur Anpassung der FahrzeuggroBe auf die Schaltfliche [Einheiteneinstellung]. Die
Parametereinheit der Schnittstelle wird auf die neue Einheitendarstellung gedndert, und das Schnittstellenmuster wird
ebenfalls auf das neue Einheitendarstellungsmuster gedndert.

. Klicken Sie auf die Schaltfliche [Anpassungsinformationen]. Einige Fahrzeugmodelle kénnen Anpassungsanimationen
anzeigen.



KRZMER® Hersteller: Kromer

Germany EAN-Code: 0703441952609

9 | Einfiihrung in den Betrieb

5.1.5 Hilfsmessung

Zu den Hilfsmessungen gehoren die Messung der Nachspur bei Kurvenfahrt und die Messung des Sperrwinkels.

Wenn Sie die Messung der Spurspur in Kurven separat auswahlen, wird die Messung der Spurspur in Kurven
eingegeben. Wenn die Messung der Sperrwinkel separat ausgewahlt wird, wird der Messvorgang der Sperrwinkel aufge-
rufen. Wenn die Messung der Nachspur bei Kurvenfahrten und die Messung der Sperrwinkel gleichzeitig ausgewahlt wer-
den, wechseln Sie in den gleichzeitigen Betrieb der Messung der Nachspur bei Kurvenfahrten und der Sperrwinkelmessung.

5.1.5.1 Messung der Nachspur bei Kurvenfahrten

Die Messung der Nachspur in Kurven ist eine wertvolle Diagnosemessung zur Uberpriifung von Lenkungsfehlern und zur
Fehlersuche.
Wahlen Sie ,Nachspur bei Kurvenmessung” in der Schnittstelle ,Hilfsmessung”.

Als Vorbereitung ist, wenn keine ,Achsschenkelbolzenmes- S Nttt FIil
sung” vorgenommen worden ist, erforderlich:

+  Losen der Drehteller
+  montieren des Bremspedeldriickers

Press [Next] When Finished.

Klicken Sie auf die Schaltfliche [Weiter], wenn Sie fertig (O |17 Ll T el s
sind. Der Bildschirm wird wie abgebildet angezeigt:

Drehen Sie das Lenkrad in Pfeilrichtung auf der
Schnittstelle, bis sich die Kugel in den griinen Bereich
dreht und griin wird.

,STOP" erscheint auf der Schnittstelle und die Anzeigen der
linken und rechten Kamera blinken gleichzeitig. Horen Sie
auf das Lenkrad zu drehen.

g at the Same
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Drehen Sie das Lenkrad in Pfeilrichtung auf der Schnittstelle, bis sich die Kugel in den griinen Bereich bewegt

und griin wird.

,STOP" erscheint auf der Schnittstelle wahrend die Anzeigen der linken und rechten Kamera gleichzeitig blinken.

Horen Sie auf, das Lenkrad zu drehen. Biegen Sie an diesem Punkt nach links ab, um zu erreichen, dass der Pfeil angezeigt
wird.

@] Toe-Out On Turns Measurement

Zur selben Zeit zeigt die untere rechte Seite des
Schiebereglers die Nachspur bei Rechtskurven an
(wie abgebildet):

Toe-out on Left Tuns

Richten Sie das Lenkgrad gerade aus.

Straighten the Steering Wheel

+  Die Messung der Nachspur bei Kurvenfahrten ist eine wertvolle diagnostische Messung zur
Erkennung und Behebung von Lenkungsfehlern.

«  Die Ausrichtungsdatenbank enthalt im Allgemeinen keinen Spezifikationswert fiir die Messung der
Nachspur bei Kurvenfahrten. Weitere Informationen finden Sie im Benutzerhandbuch zur
Achsvermessung oder in den Werksspezifikationen des Fahrzeugs.

«  Wenn das Rad bei der Messung nicht wie erforderlich abgebremst wird, ist das Messergebnis
erheblich ungenau!

5.1.5.2 Messung von Sperrwinkeln

Der Sperrwinkel wird haufig als Grundlage fiir die Uberpriifung des Lenktrapezarms beim Drehen in eine negative Spur
verwendet.

Wabhlen Sie ,Lock Angles Measurement” in der @) Front Target Plate Vertical

JAuxiliary Measurement“-Schnittstelle und fiihren Sie

zunachst den Vorgang ,Front Target Plates Vertical” aus,

wie abgebildet:

Press [Next] When Finished.
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Nachdem die vordere Zielplatte aufrecht steht, wird der
Vorgang ,Querbalkenhdhenpriifung” durchgefiihrt, wie in
der Abbildung dargestellt:

Nachdem der Vorgang abgeschlossen ist, ist eine ,Vorbe-
reitung vor der Ausrichtung” erforderlich, wenn Sie auf die
»,Messung des Achsschenkelbolzens” oder die ,Messung
der Nachspur bei Kurven” verzichten, wie abgebildet:

Klicken Sie auf die Schaltflache [Weiter], wenn Sie fertig
sind. Der Bildschirm wird wie abgebildet angezeigt:

Drehen Sie das Lenkrad in Pfeilrichtung auf der Schnittstel-
le, bis sich das Lenkrad nicht mehr bewegen lasst, und
halten Sie es 3 Sekunden lang gedriickt. An dieser Stelle
erscheint der Pfeil zum Abbiegen nach rechts. Gleich-
zeitig werden unten links im Schieberegler die L-Innenra-
deinschlagswinkel und die L-Auenradeinschlagswinkel
angezeigt.

Drehen Sie das Lenkrad in Pfeilrichtung auf der Schnittstel-
le, bis sich das Lenkrad nicht mehr bewegen lasst, und
halten Sie es 3 Sekunden lang gedriickt. An diesem Punkt

@® ) Crossbeam Height Check

@® | Preparation Before Alignment

Press [Next] When Finished.

@® ] Lock Angles Measurement

Turn Steering Wheel Uniforn

y Till can not Move, Hold it 3 Seconds.
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Drehen Sie das Lenkrad in Pfeilrichtung auf der
Schnittstelle, bis sich das Lenkrad nicht mehr
bewegen lasst, und halten Sie es 3 Sekunden lang
gedrickt. An diesem Punkt erscheint der Pfeil zum
Abbiegen nach links.

Gleichzeitig zeigt der Schieberegler unten rechts die
R-Innenradeinschlagswinkel und die R-AuRenradeinsch-
lagswinkel an, wie abgebildet:

Richten Sie das Lenkrad gerade aus.

Liegt vor der Messung keine ,Grundmessung” vor, ist die
Messung abgeschlossen, andernfalls erscheint auf dem
Bildschirm das Fenster ,Vordere Zieltafeln nach vorne
geneigt", wie abgebildet:

Nachdem die vordere Zielplatte nach vorne gekippt ist, wird
der Vorgang ,Querbalkenhéhenpriifung”
durchgefiihrt, um die Querbalkenhéhe
wiederherzustellen, wie in der Abbildung dargestellt:

@® ] Lock Angles Measurement

Quter Wheel Outer Wheel Inner Wheel

Inner Wheel

Straighten the Steering Wheel

Press [Next] When Finished.

@® ] Crossbeam Height Check
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Nachdem der Vorgang abgeschlossen ist, befolgen Sie die Anweisungen und klicken Sie auf [Weiter], um den Vorgang
abzuschlieRen.

. Wenn das Rad bei der Messung nicht wie erforderlich abgebremst wird, ist das Messergebnis erheblich ungenau!

. Die Ausrichtungsdatenbank enthilt diesen Spezifikationswert im Allgemeinen nicht. Weitere Informationen finden Sie im
Benutzerhandbuch zur Achsvermessung oder in den Werksspezifikationen des Fahrzeugs.

5.1.5.3 Messung der Nachspur in Kurven und des Sperrwinkels
Wabhlen Sie ,Nachspur bei Kurvenmessung” und @) Front Target Plate Vertical
»Sperrwinkelmessung” in der Schnittstelle
4Hilfsmessung” und fiihren Sie zunéchst den Vorgang
,Vordere Zielplatten vertikal” aus, wie abgebildet:

Press [Next] When Finished.

@® ) Crossbeam Height Check

Nachdem die vordere Zielplatte aufrecht steht, wird der
Vorgang ,Querbalkenhdhenpriifung” durchgefihrt, wie in
der Abbildung unten dargestellt:
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Als Vorbereitung ist, wenn keine ,Achsschenkelbolzenmes- & Preparation Before Alignment
sung” vorgenommen worden ist, erforderlich:

+  Losen der Drehteller
+ montieren des Bremspedeldriickers

Press [Next] When Finished.

Klicken Sie auf die Schaltflache [Weiter], wenn Sie fertig @] Toe-Out On Turns and Lock Angles Measurement
sind. Der Bildschirm wird wie abgebildet angezeigt:

Drehen Sie das Lenkrad in Pfeilrichtung auf der
Benutzeroberflache, bis 20 Grad erreicht sind (diesmal
dreht sich der Ball in den griinen Bereich und wird griin).
,STOP" erscheint auf der Benutzeroberflache.

Gleichzeitig blinken die Anzeigen der linken und rechten
Kamera gleichzeitig.

Horen Sie auf, das Lenkrad zu drehen.

Turn Steering Wheel Uniformly Till Camera's left and right Indicators lighting at the Same

Sekunden spater erscheint der Pfeil zum Abbiegen nach links. Die Daten zur Nachspur beim Linksabbiegen werden unterhalb
des griinen Bereichs der Schiebeleiste angezeigt. Unten auf dem Bildschirm wird angezeigt: ,Drehen Sie das Lenkrad gleich-
malig weiter, bis es sich nicht mehr bewegen lasst.

Halten Sie es 3 Sekunden Iang gedrUckt" @® ] Toe-Out On Turns and Lock Angles Measurement
wie abgebildet:

Toe-out on Left Turns

Drehen Sie das Lenkrad gleichméRig weiter, bis es sich
nicht mehr bewegen lasst, und halten Sie es 3
Sekunden lang gedriickt.

Continue turning the Steering Wheel Uniformly Till can not Move, Hold it 3 Seconds.
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@® ] Toe-Out On Turns and Lock Angles Measurement

Diesmal erscheint der Rechtsabbiegepfeil und links unten
in der Schiebeleiste werden die Daten zum Einschlagwin-
kel des AuRenrads und des Innenrads der Linkskurve

angezeigt, wie abgebildet:

Drehen Sie das Lenkrad in Pfeilrichtung auf der Benutzero-
berflache, bis 20 Grad erreicht sind (diesmal dreht sich
der Ball in den griinen Bereich und wird griin). ,STOP"
erscheint auf der Benutzeroberflache.

Gleichzeitig blinken die Anzeigen der linken und rechten
Kamera gleichzeitig. Horen Sie nun auf, das Lenkrad zu

drehen.
Turn Steering Wheel Uniformly Till Camera's left and right Indicators lighting at the Same

Sekunden spater erscheint der Rechtsabbiegepfeil und die Daten zur Nachspur beim Rechtsabbiegen werden

unterhalb des griinen Bereichs der Schiebeleiste angezeigt.
Unten auf dem Bildschirm wird angezeigt: ,Drehen Sie das Lenkrad gleichmaRig weiter, bis es sich nicht mehr

bewegen lasst.
@® ] Toe-Out On Turns and Lock Angles Measurement

Toe-out on Right Turns

Halten Sie es 3 Sekunden lang gedriickt”,
wie abgebildet:

Toe-out on Left Turns
Drehen Sie das Lenkrad gleichméRig weiter, bis es sich

nicht mehr bewegen lasst, und halten Sie es
3 Sekunden lang gedriickt.

Continue turning the Steering Wheel Uniformly Till can not Move, Hold it 3 Seconds

@® ] Toe-Out On Turns and Lock Angles Measurement

Dieses Mal erscheint ein heller Abbiegepfeil und rechts
unten in der Schiebeleiste werden die Daten zum
Einschlagwinkel des dufReren Rads und des inneren Rads

der Rechtskurve angezeigt, wie abgebildet:
Toe-out on Left Turns Toe-out on Right Turns

- .34.67°

Outer Wheel Inner Wheel

Kehren Sie bei Bedarf in die urspriingliche Position zuriick.

Die Messung ist abgeschlossen, wenn die
,Grundmessung" nicht vor der Messung ausgefiihrt wird. |/, 1 e =

Andernfalls wird der Bildschirm ,Vordere Zielplatten nach e =

vorne geneigt” angezeigt.

Straighten the Steering Wheel
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Vorderen Reflektor nach vorne kippen. O [P el s s el (Foens

Press [Next] When Finished.

@® ) Crossbeam Height Check

Nachdem der Vorgang abgeschlossen ist, klicken Sie auf
die Schaltflache [Weiter], um die Messung
abzuschlieRen.

. Wenn das Rad bei der Messung nicht wie erforderlich abgebremst wird, ist das Messergebnis erheblich ungenau!
«  Die Ausrichtungsdatenbank enthalt im Allgemeinen nicht den Spezifikationswert.

Weitere Informationen finden Sie im Benutzerhandbuch zur Achsvermessung oder in den Werksspezifikationen
des Fahrzeugs.

5.1.6 Bericht drucken

Der gesamte Vorgang ist abgeschlossen und die Schnittstelle ,Bericht drucken” wird aufgerufen.
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Bevor Sie das Feld ,Bericht drucken” aufrufen, rufen Sie die S RalSiiL
Eingabeaufforderungsschnittstelle ,Achtung” auf.
Der Bildschirm wird wie folgt angezeigt:

Attention

Verwenden Sie bei entsprechenden Fahrzeugen das Fahr-
zeugdiagnosegerét (Scanner), um den
Lenkradwinkel auf Null zu setzen, um zu verhindern, dass | f
das Lenkrad nicht gerade ist. ‘ - Remove the Brake Pedal Depressor

Reset the Steering Wheel Angle Sensor

. . ®]P Repo
Die Warnung bleibt etwa 2 Sekunden stehen und
=L t
. . " . Help | [=] Print save |PZAH Uit seting Retum || Bl 5ack Next g Exit
wechselt dann zur Schnittstelle ,Bericht drucken” (Bilds- E =) E ]
. . v /ACADIAN BEAUMONT
chirmanzeige):
Parameter Name Before Adjustment ‘Min Value Max Value After Adjustment

Left Castor -1.00° -150° -050° —

Front Wheel LF Camber. 0.50° 00° 00° -

Alignment RF Camber 050" 00" 00~ —

== = o o =

= o = =

Se = = =

‘Rear Wheel LRToe 0.0mm -0.8mm 0.8mm —

Alignment RR Toe 0.0mm -0.8mm 0.8mm —

Parameter Rear Total Toe 0.0mm -1.6mm 1.6mm -

e =

L-Wheelbase 2743mm — — —

A, = = =

i = = =

T = = =

o e = = =

= oz = = =

L = = =

. = = = =

s = = = =

e = = = =

Right KPI 25° 775 875 —

s == = = =

R-Kingpin Offset -22mm — — —

Z =

Auxiliary RF 75" 775 975 -

Alignment Toe-out on Left Turns. — — — —

Parameter Toe-out on Right Turns. — — — —

s = = = =

R Ter T = = = =

S = = = =

S R RSGTATT = = =

. Driicken Sie auf der Tastatur Umschalt+Alt oder Umschalt+Strg, um die Spracheingabemethode zu wechseln.
. Klicken Sie auf [Drucken], um die Druckoberflache aufzurufen und direkt zu drucken.

. Klicken Sie auf [Speichern], um diesen Bericht zu speichern. Benutzer kénnen diesen Bericht in Zukunft unter ,Kunden-
daten” durchsuchen.

. Klicken Sie auf [Einheiteneinstellung], um die Dateneinheit zu &ndern.
. Klicken Sie auf [Zurlick], um zur Schnittstelle ,Messobjektauswahl” zurlickzukehren.
. Klicken Sie auf [Zurlick], um zur vorherigen Bedienoberflache zuriickzukehren.

. Klicken Sie auf [Beenden], die Ausrichtung ist abgeschlossen und Sie kehren zur Hauptoberflache des
Programms zurtick.
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5.2 Schnellausrichtung

Die Schnellausrichtungsfunktion wurde entwickelt fir
1. Nur die Messung der Hauptausrichtungsparameter

2. Erfahrene Ausrichtmeister, die den Arbeitsplan einfach und schnell selbst erstellen kdnnen

Klicken Sie in der Hauptschnittstelle auf [Schnellausrichtung], dann erscheint die Schnittstelle

,Fahrzeugmodellauswahl”.

Doppelklicken Sie auf das Fahrzeugmodell und zeigen Sie die Originaldatenbank an und klicken Sie auf [Weiter].

Auf dem Bildschirm wird ein neues Dialogfeld angezeigt
und Sie werden zur Eingabe von Reifeninformationen, wie
z. B. dem Nummernschild, aufgefordert , ReifengréRe, wie
abgebildet:

®] Vehicle Data

Item Min Value Target Value Max Value
Front Total Toe| 0.47° 0.66° 0.85°
LF Toe 0.24° 0.33° 0.43°
RF Toe| 0.24° 0.33° 0.43°
LFq.C i - |0° 1.00°
RF q 0° 1.00°
Left License Plate 0° -0.50°
Right S 0° -0.50°
Lq 5° 8.75°
Rig] TyieModel [21560R16 | 50 8.75°
Rear To 0° 0.15°
1 (Csae ) o 0.08°
RR Toe -0.08° 0.00° 0.08°
LR Camber — — —
RR Camber| — —] —
Wheelbase Difference| = — ]
Track Width Difference ) - ]
‘Thrust Angle -0.00° 0 0.00°

{ACADIAN}

[BEAUMONT, 230,250]

Wenn das eingegebene Reifenmodell nicht mit dem auszurichtenden Fahrzeug iibereinstimmt, geben Sie
bitte das korrekte Reifenmodell erneut ein (die neue Eingabe wird in der Datenbank gespeichert), um ein
genaues Messergebnis sicherzustellen.

Klicken Sie unter ,Fahrzeuginformationen” auf [Speichern], rufen Sie die Schnittstelle ,Fahrzeugmessung schieben” auf.
Der Pfeil ,Nach hinten schieben” blinkt in der Schnittstelle. Gleichzeitig leuchtet die Anzeigeleuchte an der Vorderseite der

Kamera unten auf.

Fordern Sie den Bediener auf, das Fahrzeug nach hinten zu
schieben, wie abgebildet:

Wenn in den ,Systemeinstellungen®, ,Push Vehicle Mode
Selection” die erste Messmethode ,Push Backward”
ausgewahlt ist, blinkt der ,Push Backward"-Pfeil in der
Schnittstelle und die untere Kontrollleuchte des Kameras-
cheinwerferpanels
leuchtet auf.

Nun muss der Nutzer das Auto zur Messung nach hinten
schieben.

@® | Push Vehicle Measurement

il
D

Backward push vehicle until the up and down indicator lighting at the same time,Stop.
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Wenn Sie zuerst die Messmethode ,Nach hinten schieben” verwenden, achten Sie darauf, dass
die Zieltafel etwa 25 Grad nach vorne geneigt (am unteren Ende der Halterung befindet sich eine
Markierungslinie) auf der Spannvorrichtung montiert wird!

Wenn in den ,Systemeinstellungen®, ,Push Vehicle Mode Selection” die erste ,Push Forward“-Messmethode
ausgewahlt ist, blinkt der ,Push Forward“-Pfeil in der Schnittstelle und die obere Kontrollleuchte des
Kamerascheinwerferpanels leuchtet auf, nun muss der Nutzer muss das Auto zur Messung nach vorne schieben.

Wenn Sie zuniachst die Messmethode ,Vorwiartsschieben” verwenden, achten Sie darauf, dass die Zieltafel
etwa 10 Grad nach hinten geneigt (am unteren Ende der Halterung befindet sich eine Markierungslinie)
auf der Klemmvorrichtung montiert wird!

Bitte horen Sie auf, das Fahrzeug zu schieben, wenn die @) Push Vehicle Measurement
oberen und unteren Indikatoren der Scheinwerfer beider
Kameras blinken und die Benutzeroberflache gleichzeitig
,STOP" anzeigt, wie abgebildet:

Sekunden spater blinkt der ,Pfeil vorwarts/riickwarts schie-
ben” in der Benutzeroberflache und die
oberen/unten-Anzeigen auf der Vorderseite der Kamera
leuchten auf.

Schieben Sie das Fahrzeug nun vorwarts/riickwarts.

Bitte horen Sie auf, das Fahrzeug zu schieben, wenn die
oberen und unteren Anzeigen leuchten und die Scheinwer-
fer beider Kameras blinken.

Forwards push vehicle until the up and down indicator lighting at the same time, Stop.

Zeigen nun die Schnittstellen gleichzeitig ,STOP“ an, ist der Vorgang beendet.

Wenn Sie in den ,Systemeinstellungen” den ,Schnellausrichtungsmodus” auswahlen und ,Nein“ wahlen, bedeutet dies, dass
die ,Achsschenkelbolzenmessung” wahrend der Schnellausrichtungsmessung nicht verarbeitet wird und das Programm zur
Schnittstelle ,Vorbereitung vor der Anpassung” wechselt.

Wenn Sie in den ,Systemeinstellungen” den ®) Kingpin Measurement

»Schnellausrichtungsmodus” auswahlen und ,Ja“ wahlen,

bedeutet dies, dass die ,Kingpin-Messung“ wahrend der

schnellen Ausrichtungsmessung ausgefiihrt wird und das

Programm zur Schnittstelle ,Kingpin-Messung“ gelangt,

wie abgebildet:

In der Statusleiste unten auf dem Bildschirm wird ,Klicken
Sie auf [Weiter], um [Kingpin-Messung] zu iberspringen”
angezeigt.
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Gehen Sie gemaR der Anforderung ,Achsschenkel- ® ) Preparation Before Adjustment
bolzenmessung" vor.

Das System wechselt nach Abschluss zur Schnittstelle
»Vorbereitung vor der Einstellung”, wie abgebildet:

Press [Next] When Finished.

@® | Parameter Collect

Klicken Sie auf die Schaltflache [Weiter], wenn Sie fertig
sind, und rufen Sie die Benutzeroberflache ,Parameter
sammeln“ auf. Der Bildschirm ist wie abgebildet:

Collecting...

Nachdem die Erfassung abgeschlossen ist, wechselt das (O bl ale i e T s
Programm automatisch zur ,Anpassung der "”"‘

Ausrichtungsparameter”, wie abgebildet:

In der Statusleiste am unteren Bildschirmrand werden
Hersteller, Fahrzeugmodell und Baujahr des gepriiften
Fahrzeugs angezeigt.

Alle Ausrichtungsparameter werden in der Mitte des Bilds-
chirms angezeigt.

Bei der Anpassung andern sich die auf dem Bildschirm
angezeigten Daten entsprechend der Anpassung.

ACADIAN BEAUMONT, 230,250 (1965~1970)
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Driicken Sie an dieser Stelle die Taste ,F3" und die Bilds- @) Alignment Parameter Adjustment
chirmdaten werden gesperrt, wie unten gezeigt:

10.50° O 0.50° |

Driicken Sie die Taste ,F3" erneut, um die Echtzeit-
anzeige der Daten auf dem Bildschirm wiederherzustel-
len.

Beachten:

*  Wenn der Parameter des Hinterrads vom urspriinglichen Parameter abweicht und angepasst werden muss, sollte zu-
erst der Sturz und dann der Spurwinkel angepasst werden. Wenn der Pfeil normalerweise griin wird und auf den griinen
Bereich zeigt, werden gleichzeitig der rechte und der linke Parameter angezeigt symmetrisch zueinander, bedeutet dies,
dass der tatsachliche Radzustand qualifiziert ist.

*  Wenn die Parameter des Vorderrads nicht mit den urspriinglichen Parametern iibereinstimmen, passen Sie bitte nachei-
nander Nachlauf, Sturz und dann Spur an. Normalerweise sind die Parameter qualifiziert, wenn die linken und rechten
Werte so dhnlich wie moglich sind und sich im griinen Bereich befinden.

* In einigen Fallen konnen die Werte fiir rechts und links unsymmetrisch sein, aber sie sollten sich im griinen Bereich
befinden, um das Zugproblem zu beheben, das durch einen besonderen Grund verursacht wurde (Verformung des Fahrge-
stells, Reifen in Kegelform, nicht qualifizierte und nicht einstellbare Lenkrolle usw.).

«  [Einheiteneinstellung], um die Einheitenanzeige zu dndern

«  [Einstellungsinformationen], um das Anleitungsvideo anzusehen

+  [Drucken], um die Benutzeroberflaiche zu drucken.

In der Schnittstelle ,Ausrichtungsparameteranpassung”:

Klicken Sie auf [Zurlick] und kehren Sie zu ,Push Vehicle Measurement” zuriick. Im Allgemeinen sollte nach Abschluss
der Einstellung die ,Push-Fahrzeugmessung” wiederholt werden, damit sich die vier Reifen in normaler Haltung befinden,
um genaue Messdaten sicherzustellen.

Klicken Sie auf [Zurlick], um zum vorherigen Schritt ,Kingpin Measurement” oder zur Schnittstelle ,Push Vehicle
Measurement” zurlickzukehren.
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Klicken Sie auf [Weiter], um zur Schnittstelle ,Bericht druck- K2k €po
en” zu gelangen, wie abgebildet: A -2 E- B

e -E

ACADIAN BEAUMONT

Parameter Name Before Adjustment Min Value Max Value ‘After Adjustment
Lefi Castor - -1.50° -050°

Right Castor — ~1.50° 0507

Front Wheel LF Camber 50 0.00% 00°
Alignment RF Camber 50° 0.00° 00°
Parameter LF Toe

RF
Front Total Toe.
LR Camber 215 — —

RR Camber EVa — —
Rear Wheel LR Toe 0.0mm 0.9mm 0.9mm

Parameter RearTotal Toe 0.0mm A.7mm 17mm
ThrustAngle 0.00° 0.00" 0.00°
LWheelbase 2726mm — —
RWheelbase 2721mm
Wheelbase Difference. Smm

size Front Track Widih 1639mm
Rear Track Widih 1640mm
Track Widih Difierence Amm
LLateral Offset 2mm
RLateral Offset Omm
LeflKPl -
Right KPI
LKingpin Offset
ReKingpin Offset

i3

|~
S5
et

&l

|~
S5
FLEpepepepee@p e fepepepefeie]

Auxiliary RF IncludedAngle
Alignment Toe-outon Left Tums
Parameter Toe-outon Right Tums
Linner Wheel LockAngles.
L-Outer Wheel LockAngles
Roinner Wheel LockAngles
R-Outer Wheel LockAngles —

Press [Return] to return to the Push Vehicle Measurement.

+  Umschalt+Alt oder Umschalt+Strg, um die Spracheingabemethode zu wechseln

. [Drucken], um die Druckoberflache aufzurufen und direkt zu drucken

. [Speichern], um diesen Bericht zu speichern. So kénnen Nutzer kénnen diesen Bericht in Zukunft unter ,Kundendaten”
finden

. [Einheiteneinstellung], um die Dateneinheit zu andern

. [Zurtick], um zur Schnittstelle ,Push Vehicle Measurement” zuriickzukehren

. [Zurtick], um zur vorherigen Bedienoberflache zuriickzukehren

. [Beenden], die Ausrichtung ist abgeschlossen und Sie kehren zur Hauptoberfliche des Programms zurtick

5.3 Vorderradausrichtung

Wenn Sie Parameterdaten fiir die Vorderradausrichtung erhalten méchten, kénnen Sie auf [Vorderradausrichtung] klicken, die
Vorderradausrichtung verarbeiten, auf [Vorderradausrichtung] in der Hauptschnittstelle klicken und dann auf die Schnittstel-
le ,Fahrzeugmodellauswahl” klicken, auf das Fahrzeugmodell doppelklicken und die
Originaldatenbank anzeigen. Klicken Sie auf [Weiter], der Bildschirm zeigt ein neues Dialogfeld an und fordert zur Eingabe
von Reifeninformationen auf, z. B. Nummernschild, ReifengréRe.

Klicken Sie auf [Speichern] und dann auf ,Messobjekt @) Measurement ltem Select(Front Wheel Alignment)
auswabhlen (Vorderradausrichtung)”, wie abgebildet:

(Check Before Algnment ()
In dieser Benutzeroberflache gibt es einige Elemente, die

Benutzer frei auswahlen konnen.

\ Means the Item is required to measuring, otherwise it means the measurement will not per
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Hinweis:
. Wabhlen Sie ,Kingpin Measurement”, ohne dass ,Push Vehicle Measurement” ausgewahlt ist, fiihrt das Programm ,Push
Vehicle Measurement” automatisch aus
«  Der Status ,Auswahl der Messelemente” wird automatisch gespeichert. Wenn Sie diese Schnittstelle das nachste Mal
erneut aufrufen (einschlieBlich Aus- und Einschalten des Computers), werden alle letzten Auswahlen automatisch aus-
gewadbhlt.

Der Ablauf fiir die Ausrichtung der Vorderrader ist dhnlich wie bei der Standardmessung.
Bitte beziehen Sie sich auf die entsprechenden Anweisungen im Kapitel zur Standardmessung.

Schlielen Sie alle Messvorgange ab, um die Parameter des Vorderrads anzupassen.

Die Schnittstelle ,Vorderrad-Parameteranpassung” ist in WjEront Wheelif aiame g diustnent

der folgenden Abbildung dargestellt: &l - B

| 0.50° [ 0.50° |

In der Statusleiste am unteren Bildschirmrand werden
Hersteller, Fahrzeugmodell und Baujahr des gepriiften
Fahrzeugs angezeigt.

-1.00°) -1.00° " 8.25°| 8.25°|

ACADIAN BEAUMONT, 230,250 (1965~1970)

Driicken Sie die Taste ,F3" erneut, um die Echtzeitanzeige der Daten auf dem Bildschirm wiederherzustellen.

Klicken Sie auf [Zurlick], das Programm kehrt zu ,Messobjektauswahl” zuriick. Wenn es sich um ,Hubeinstellung” oder ,Auf-
hangungseinstellung” handelt, ruft das Programm die Schnittstelle ,Fahrzeug abstellen” auf und kehrt nach dem Abstellen
des Fahrzeugs zur Schnittstelle ,Auswahl des Messobjekts” zuriick.

Klicken Sie auf [Zurlick], um zum vorherigen Schritt ,Kingpin Measurement” oder zur Schnittstelle ,Push Vehicle
Measurement” zurlickzukehren.

Andere Vorgéange sind die gleichen wie bei der ,Standardausrichtung”.

Beachten:

+  Oberhalb der Einstellschnittstellen gibt es die Schaltflichen [Hebeeinstellung] und [Aufhdngungseinstellung].
Wenn das gesamte Fahrzeug angehoben und eingestellt werden oder das Fahrzeug gefedert werden muss, klicken Sie
auf diese Schaltflache, um den Hebe- oder Aufhangungseinstellungsprozess aufzurufen (Spezifische Vorgange finden
Sie im Abschnitt ,Schaltflachen oben auf dem Bildschirm und einige Betriebsanweisungen)

. Wenn die Parameter des Vorderrads nicht mit den urspriinglichen Parametern {ibereinstimmen, passen Sie bitte
nacheinander Nachlauf, Sturz und dann Spur an. Normalerweise sind die Parameter korrekt, wenn die linken und
rechten Werte so dhnlich wie mdéglich sind und sich im griinen Bereich befinden

. Manchmal, um Abweichung zu beheben die aus anderen Griinden resultieren (z. B. unrechtwinkliger Balken,
verjiingter Reifen, nicht qualifizierte und schwierig einzustellende Achsschenkelbolzenparameter usw.), konnen die
Parameterwerte asymmetrisch sein, der Zeiger sollte jedoch in jedem Fall griin sein und auf die markierte Zone zeigen
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+  Klicken Sie auf [Einheiteneinstellung], um die Einheitenanzeige zu dndern, und klicken Sie auf [Anpassungsinformatio-
nen), um das Anpassungsvideo anzusehen

. Reflektor des Hinterrads kann nicht wahrend der Messung der Vorderradausrichtung installiert werden

. fiir hochprazise Messergebnisse wird die Methode ,Standard Alignment” empfohlen

5.4 Kameraansicht

Klicken Sie in der Hauptprogrammoberflache auf 8] Camera View
[Kameraansicht] oder rufen Sie wahrend der Messung die
»,Kameraansicht" auf, wie abgebildet:

Der Anzeigebereich unter ,Links" ist flir das von der
linken Kamera aufgenommene Echtzeit-Spiegelbild.

Der Anzeigebereich unter ,Rechts” ist fiir das der
rechten Kamera.

Wenn die Schaltflache [Zielplattenpriifung] gedriickt wird, ﬂ Camera View
erkennt die Kamera die Zielplatte. Wenn die Kamera kei-
nen Punkt auf der Zielplatte finden kann, wird der Punkt
rot markiert, wie abgebildet:

Wenn mehr als drei rote Punkte vorhanden sind, wird in der
Statusleiste unten auf dem Bildschirm angezeigt, dass die
Kamera [XX] den Reflektor nicht erfassen kann

Wenn die Kamera wahrend aller Messvorgiange aufgrund duBBerer Faktoren wie Objektblockierung,
starker Lichtinterferenz und Schmutz auf der Oberflache der Zielplatte nicht mehr als drei Punkte auf der
Zielplatte finden kann, wird die Schnittstelle ,Kameraansicht” angezeigt. Wenn das Problem behoben ist,

verschwindet die Schnittstelle automatisch.
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5.5 Systemverwaltung

® | Front Wheel Parameter Adjustment

Klicken Sie (wie abgebildet) auf der Hauptprogramm-
oberflache auf [Systemverwaltung].

Das Systemverwaltungsmodul bietet Benutzern eine Viel-
zahl nitzlicher Programme.

-1.00°] -1.00° H 8.25° | 8.25° |

ACADIAN BEAUMONT, 230,250 (1965~1970)

+  Unternehmensinformationen: Klicken Sie darauf und gelangen Sie zur Unternehmensinformationsoberflache, klicken Sie
auf [Andern], geben Sie die Workshop-Informationen ein und klicken Sie zum Speichern auf
[Speichern] (kann zum Drucken von Berichten verwendet werden)

«  Kundendaten: Alle gespeicherten ,Ausrichtungsberichte” sind verfligbar

+  Ausrichtungsdatenbank: Es konnen die Fahrzeugdaten relevanter Modelle abgefragt und selbst hinzugefiigter Modelle
eingestellt werden

+  Systemeinstellung: Kann den Programmlaufmodus, den Schnellausrichtungsmodus, den Push-Fahrzeugmodus und die
Audiokonsoleneinstellungen auswahlen

+  Reflektorkalibrierung: Die Kalibrierung muss in strikter Ubereinstimmung mit dem Kalibrierungsprozess durchgefiihrt
werden, da es sonst zu erheblichen Fehlern bei einigen Messergebnissen kommt!

+  Automatisches anpassen des Quertréagers: Passen Sie die Hohe des Quertragers automatisch an, damit sich vier
Zieltafeln innerhalb der Kameraansicht befinden

5.5.1 Unternehmensinformationen

Klicken Sie in der Benutzeroberflache ,Systemverwaltung” @) Company Information
auf [Unternehmensinformationen],

wie abgebildet:

Setting Company Name Here

Setting Fax Here ‘
] i

T
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i Klicken Sie auf die Schaltfliche [Andern]. Die Ausfiillspalte am unteren Bildschirmrand wird hervorgehoben. Geben Sie
den relevanten Inhalt ein und klicken Sie auf die Schaltflache [Speichern], um die Daten zu speichern.

+  Driicken Sie Umschalt+Alt oder Umschalt+Strg auf der Tastatur, um die Spracheingabemethode zu wechseln.

Die Unternehmens- und Adressinformationen sollten so genau und pragnant wie maglich sein. Beim
Drucken des Inspektionsberichts werden diese Informationen gedruckt.

5.5.2 Kundeninformationen

Klicken Sie [Customer Data] in der ,Systemverwaltung” und KRS
kommen Sie zu ,Search”, wie abgebildet:

License Plate
Number:

VIN:

Vehicle Name:

Inspector:

ignment Date:

Alle gespeicherten Ausrichtungsberichte werden im Feld auf der linken Seite des Bildschirms aufgelistet, mit der Schaltflache
[Anzeigen] am unteren Rand des Felds.

Auf der rechten Seite des Bildschirms befinden sich die Suchkriterien:

Alles ausgefiillt /Teilweise ausgefiillt — Klicken Sie auf die Schaltflache [Suchen]; der Ausrichtungsbericht auf der linken
Seite wird wie ausgefiillt ausgefiihrt

Nicht ausgefiillt - Klicken auf die Schaltflache [Suchen]; alle Ausrichtungsberichte auf der linken Seite werden nicht gedndert

Klicken Sie auf die Schaltfliche [Anzeigen], um zur néch- ®] Alignment Report
sten Schnittstelle (,Ausrichtungsbericht”) zu gelangen,
in der alle Berichte im linken Feld angezeigt werden (wie

a bg e b| | d e‘t) : ltem Before Adjustment Min Value Max Value After Adjustment

. Lot Castor 256" EE 050" 70
Right Castor “ta7 507 050" 066

Front Wheel LF Camber -0.84° 00° 00° 757
Alignment RF Camber -084° 00° 00° 2137
Parameter LF Toe| 0.5mm 27mm 49mm 99mm
R 0.6mm 27mm 49mm 68mm

Front Total Toe 0.0mm 54mm 97mm 6.7mm

er 65 = — 92
RR Camber| 100 =] = 157
Rear Wheel LR Toe| 0. 1mm| 0.9mm 09mm 9.0mm|
Alignment RR Toe| -0.2mm| 0.9mm 09mm 7.7mm](
Parameter Rear Total Toe | -0.4mm 1.7mm 17mm 167mm

ThiustAngle| 0 0.00 000 006

LWheelbase| 2507mm = — Z724mm

RWheslbase | 2502mm £ 2722mm

Wheelbase Difierence| “5mm = — 2mm

Front Wheel Offset mm = £S5 mm

Veticle Rear Wneel Offset mm = = g
Size Front Track Width 1624mm = = 616mm
Rear Track Widh 160 1mm = — 1616mm

Track Wit Difference 23mm = & mm

LLateral Offset mm = e mm

R-Lateral Offset mm = = mm

Left KPI ZT‘ 7.75° 875" ﬁ
gt KPT Gl 775 875 |
LKingpin Offs¢ 22mm | = = 24mm ||

R-Kingpin Offs mm = e 24mm

i3 4 775 975" 45

Auxiliary RF IncludedAngle| 1021 775" 975" 281
Alianment Toe-outon LeftTums T ay = =
Parameter Toe-out on Right Turns —| —| —| —|
Linner Wheel LockAngles = =]

L-Outer Wheel LockAngles = =

Relnner Wheel LockAngles = =]

R-Outer VWheel LockAngles = =

Press [Next],[Back] to Continue,Press[Return] to Last Page
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«  [Weiter], um den nachsten Ausrichtungsbericht anzuzeigen

«  [Zurlick], um den letzten Ausrichtungsbericht anzuzeigen

. [Zuriick], um zur Benutzeroberflache ,Suchen” zuriickzukehren

. [Beenden], um zur Benutzeroberflache ,Systemverwaltung” zuriickzukehren
«  Klicken Sie auf [Ausrichtung]:

1. Speichern Sie den Kundennamen, das Nummernschild, die Fahrgestellnummer, den Fahrzeugnamen,
den Kilometerstand, das Jahr usw., die im aktuellen Ausrichtungsbericht aufgezeichnet sind.

2. Gehen Sie zur Schnittstelle ,Messobjektauswahl” und richten Sie es entsprechend dem ausgewahlten
Messobjekt aus.

3. Nachdem die Messung abgeschlossen ist, wird der gespeicherte Kundenname, das Kennzeichen, die
Fahrgestellnummer, der Fahrzeugnamen und die Kilometerinformationen in der entsprechenden Spalte
von ,Bericht drucken” angezeigt und Sie konnen sie abspeichern.

4. Klicken Sie in der Benutzeroberflache ,Bericht drucken” auf die Schaltflache ,Weiter” oder ,Beenden”
und kehren Sie zum ,Ausrichtungsbericht” zurtick.

5.5.3 Ausrichtungsdatenbank

Das Softwaresystem umfasst weltweit 20.000 verschiedene Arten von Fahrzeugdatenbanken.

Klicken Sie unter ,Systemverwaltung” auf [Ausrichtungsdatenbank] und rufen Sie zunachst die Schnittstelle
,Fahrzeugauswahl auf.

Wir haben 3 Arten von Datenbanken zur flexiblen | aTEE =z

Kundenauswahl bereitgestellt (wie abgebildet):

Set as Frequent Vehicle.

. Weltweites Fahrzeug

. Fahrzeug selbst hinzungen T R RN (Vear 1965-1970)
T3 CANSO. (Vear 1965~1967)
. Haufiges Fahrzeug o8y AC-SCHNTIZER
ACURA
& ararovmo

@ ALFAROMEO BR)
AM GENERAL
ﬁ';?é’ AMERICAN MOTORS(AMC)

Wahlen Sie den richtigen Fahrzeughersteller und das richti- @ avcar
ge Modell entsprechend dem Fahrzeuglogo aus, doppel- :‘;‘:
klicken Sie oder klicken Sie auf [Weiter]. @ 251 MOTORS GR)
@ ASIAGAUDD
o

@ ASUNAGAUDD

BEAUMONT, 230,250 (Year 1965~1970)
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Das System zeigt die Originaldaten dieses Fahrzeugs an
(wie abgebildet):

® | Vehicle Data

B B---

B 5

AN}

[BEAUMONT, 230,250]

Ttem Min Value Target Value Max Value
Front Total Toe| 0.47° 0.66° 0.85°
LF Toe 0.24° 0.33° 0.43°
RF Toe| 0.24° 0.33° 0.43°
LF Camber| 0.00° 0.50° 1.00°
RF Camber 0.00° 0.50° 1.00°
Left Castor -1.50° -1.00° -0.50°
Right Castor -1.50° -1.00° -0.50°
Left KPI] 7.75° 8.25° 8.75°
Right KPT 7.75° 8.25° 8.75°
Rear Total Toe -0.15° 0.00° 0.15°
LR Toe -0.08° 0.00° 0.08°
RR Toc| -0.08° 0.00° 0.08°
LR Camber . — —
RR Camber| - — ]
‘Wheelbase Difference| -— e oy
‘Track Width Difference| — = S
‘Thrust Angle| -0.00° 0 0.00°

Schnelle Suchfunktion:

Um das gepriifte Fahrzeugmodell schnell auszuwahlen, kénnen Nutzer auf die Schaltfliche [Suchen] klicken, die sich auf der
rechten Seite der Auswabhlleiste fiir die Ausrichtungsdatenbank befindet.

Anschlielend ,Herstellung, Fahrzeugmodell suchen” 6ff-
nen, Suchbedingungen eingeben, nun zeigt die Benutzero-
berflache alle Fahrzeuge an, die den
Suchbedingungen entsprechen (wie abgebildet):

Bewegen Sie lhre Maus auf das korrekte vermessene Fahr-
zeugmodell und klicken Sie, um es auszuwahlen.

Klicken Sie auf die Schaltflache [Anzeigen] unten oder dop-
pelklicken Sie auf das ausgewahlte Modell
(wie abgebildet):

Auf dem Bildschirm werden die Achsvermessungsparame-
ter des Fahrzeugs angezeigt.

@] Vehicle Select

. Self Add Vehicle

e S S s =

. Frequent Vehicle

= ‘9 Worlds| Search Manufacturer,Vehicle Model x
1 A Type of Search Words or phrases in the name of a
manufacturer or vehicle model Searching
| Manufacturer (multiple strings are separated by spaces)
o Vehicle Model audi a6 Stop
e
Number of tems 164 |
(OF
@ A Manufacturer Vehicle Model Year Category ~ *
PN AUDI 100/A6 1991~1997  Worldwide V.
AUDI 100/A6,1.6/2.0 8V,Sport 1991~1997 Worldwide V.
Al AUDI 100/A6,1.8,2.0 1.6V/2.3/12.6/2.8/24D/2.. 1991~1997  Worldwide V.
sie | AUDI 100/A6,quattro, 1.6/2.0,Sport 1991~1997  Worldwide V.
fud AUDI 100/A6,quattro,2.0 16V/2.3,Sport 1991~1997  Worldwide V.
@@ A AUDI 100/A6,quattro,2.0/2.3 1991~1997  Worldwide V.
W A AUDI 100/A6,quattro,2.6/2.8 1991~1997 Worldwide V..
AUDI 100/A6,quatiro,2.6/2.8 Sport 1991~1997  Worldwide V.
@B A AUDI 100/A6,quattro,4.2 1992-1997  Worldwide V.. v
PP < >
Py Display Cancel
= ASTON MARTIN
& asuna
@ ASUNAGSAUDD

<

1970)

~1967)

Alignment Databas

BEAUMONT, 230,250 (Year 1965~1970)

= @ Worldy| Seach Manufacturer Vehicle Model X
I A Type of Search Words or phrases in the name of a
manufacturer or vehicle model Searching
L] Manufacturer multiple strings are separated by spaces): 1970)
afin A
®- Number of ltems:
@ Al Manufacturer Vehicle Model Year Category ~ *
. A AUDI (BR) A6(4B),1BR,Offroad Chassis,Quattro,W... 1997~2005 Worldwide V..
AUDI (BR) AB(4B),2ME,2MC Sports Suspensionw... 2002~2004  Worldwide V.
Tz A AUDI (BR) AB(4F), 1BA Standard Chassis 2005-2006  Worldwide V..
e g AUDI (BR) AB(4F), 1BK Pneumnatic suspension 2004~2006  Worldwide V..
m AUDI (BR) AB(4F), 1BR Offroad Chassis 2005-2006  Worldwide V..
@A AUDI (BR) A6, Front 19972003 Worldwide V.
A AUDI (BR) AB 4F.1BA Sta 2007-2014  Worldwide V..
AUDI (BR) 6.4 s Worldwide V.
@B A AUDI (BR) AB 4F,1BB,City Chassis 2008~2014  Worldwide V...
o4 = >
o Display Cancel
=% ASTON MARTIN
-~ % ASUNA
@ AsUNAGsAUDD
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Haufige Fahrzeuge zur Datenbankfunktion ,Frequent Vehicle” hinzufiigen:

Um das Fahrzeugmodell als haufiges Fahrzeug ®] Vehicle Select
festzulegen klicken Sie auf [Als haufiges Fahrzeug ,,,,,,
feSt|egen] Und dle Meldung ,,Sind Sle SlCher, dass S|e es AIignlDalabase SRR - Self Add Vehicle . Frequent Vehicle & A
B ‘Worldwide Vehicle
zur [Datenbank fiir hdufige Fahrzeuge] hinzufiigen?” wird B Acabix
angezeigt (wie abgebildet): A DEAUNONT. 250250 (e 9631570
i CANSO- (Year 1965~1967)
sfs AC-SCHNITZER
@) acura @

Are you sure add it to

@ ALFAROMEO [Frequent Vehicle Database]?

@ ALFAROMEO BR)
I AM GENERAL

“‘m’é AMERICAN MOTORS(AMC) @
@R ANKAI

ARO

B ASIA

@ ASIAMOTORS BR)
@ ASIAGAUDD

IS ASTON MARTIN
& asuna

@ ASUNAGAUDD

(®] Vehicle Data

Das folgende Dialogfeld wird in der Benutzeroberflache

,Fahrzeugdaten” angezeigt (wie abgebildet):

Ttem Min Value Target Value Max Value
Front Total Toc 0.47° 0.66° 0.85°
LF Toc| 0.24° 0.33° 0.43°
RF Toe 0.24° 0.33° 0.43°
. . LF Camber 0.00° 0.50° 1.00°
Klicken Sie auf [Ja]; Das Fahrzeug wurde zur Datenbank R Caber] R 0.500 1.00°
,Haufige Fahrzeuge” hinzugefligt. Sie kdnnen dieses I | T -1.00° -0.50°
Fahrzeug beim nichsten Mal direkt aus der Datenbank e L =, =
N " . Left KPI| 8.25° 8.75°
,Haufige Fahrzeuge” auswahlen. Right KPI g ENo ) 8.25° 8.75°
Rear Total Toe| Tre 0.00° 0.15°
LR Toe -0.08° 0.00° 0.08°
RR Toe| -0.08° 0.00° 0.08°
LR Camber -— — ——
RR Camber| -— — —-—
‘Wheelbase Difference| sz . -
‘Track Width Difference| - -— -—
Thrust Angle -0.00° 0 0.00°

{ACADIAN} [BEAUMONT, 230,250]

Klicken Sie in der Benutzeroberflache ,Fahrzeugauswahl”
auf die Datenbankschaltflache ,Fahrzeug selbst hinzufi-
gen”. Die Schaltflache ,Fahrzeug
hinzufligen" im Schaltflachenbereich oben leuchtet auf
(wie abgebildet):

A | Self Add Vehicle
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Klicken Sie auf die Schaltflache [Fahrzeug hinzufiigen].
Daraufhin werden zwei weitere Schnittstellen angezeigt
(wie abgebildet):

Der Benutzer kann relative Parameter eingeben und zum
Speichern auf [OK] klicken. AnschlieRend wird das Fahr-
zeug zur Datenbank ,Self Add Vehicle”
hinzugefigt.

Sie konnen dieses Fahrzeugmodell beim nachsten Mal
direkt aus dieser Datenbank auswahlen.

5.5.4 System Einstellung
Klicken Sie [System Einstellung] in der ,Systemverwaltung”

oder oben auf einer beliebigen
Programmoberflache:

Program Run Mode

Demo: (Es ist nicht erforderlich, eine Kamera anzuschlieRen.)

®] Vehicle Select

W o sering | W Ada vt
| Add Vehicle

i [s} Basic Information(l) k 2
Manufacturer:
@53‘“ Vehicle Model 1=
Min Valt Max Valt
Front Wheel Dataff) 2D e 0] 1] 2] 3
Total Toe|v_(Unit:mm)| T??7E
LF Camber(Unit-Degree)
RF Camber(Unit-Degree) 8 9 .
Left Castor(Unit-Degree) [—I—I—I—m [ . | *1
Right Castor(Unit-Degree)
Left KPI(Unit Degree)
Rear Wheel Data(R)
Total Toe v (Unit:mm)|
LR Camber(Unit Degree)
RR Camber(Unit-Degree)
Other Data(O)
Thrust le(Unit:Degree)
Front Track Width(Unit-mm)
Rear Track Width(Unitzmm)
Wheelbase(Unit-mm)
el l-Le] ==

Self Add Vehicle

® | System Setting

Quick Alignment Mode

Dose "kingpin Measurement” need to Mea-
ick Ali ?
S etarer mAtbetoreied surement during Quick Alignment?

when measLring

© Measurement OYes ®No

Push Vehicle Mode Selection,

ﬂ Music:Richard Clayderman - l.mp3 ~

First, push vehicle forward for measurement
and select the [Push Forward] button. First,
push vehicle backward for measurement and
select the [Push Backward] button.

=) Volume: B [ Mute
(st )
[MPlay on First Interface only |[;

o Audio Engine:

OPush Forward ©Push Backward

= Volume:

Speed:

. Driicken Sie [1]/[|] auf der Tastatur, um den Wert der gemessenen Parameter in der Schnittstelle zu &ndern.
. Driicken Sie [«]/[—] auf der Tastatur, um die Position des Balls in der Benutzeroberflache zu verschieben.

Messung: (Wahrend der Messung muss die Kamera angeschlossen sein.)

Die Auswahl des ,Programmlaufmodus” wird nicht gespeichert, d. h. wird das Programm nach der
Messung beendet, wird der Standard-Ausfithrungsmodus des Programms ,,Messung"” ausgefiihrt.

Schnellausrichtungsmodus:

Wenn der Nutzer im Schnellausrichtungsmodus arbeitet und ,Kingpin-Messung“ gemessen werden muss,

wabhlen Sie [Ja] aus.

Wenn fiir ,Kingpin-Messung” keine Messung erforderlich ist, wahlen Sie [Nein].
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Zielgruppe sind Anwender mit technischen Vorkenntnissen im Bereich der KFZ-Technik.
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